
第 1 页 / 共 3 页

静安区自动化塑胶欢迎咨询
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    所述支撑架上开设有供第二气缸移动的***移动槽，所述插入卡合件呈水平安装在第二连
接块上。推荐点，所述烘干装置包括固定架、第二电机、驱动杆、第三连接板和烘干器，所述固
定架安装在支撑架上，所述第二电机安装在固定架的顶部下方，所述固定架的顶部设有沿固定架
长度方向设置的第三滑座，所述第三连接板的底部设有与第三滑座滑动配合的第三滑块，所述烘
干器安装在第三连接板的顶部，所述第三连接板的侧壁上设有呈水平设置的带动杆，所述驱动杆
的一端安装在第二电机的输出端上，所述驱动杆的另一端设有圆块，所述带动杆上开设有与圆块
滑动配合的滑行槽。推荐点，所述封口装置包括电缸、抬升气缸、第三电机、丝杆、滑条、***压
板和呈u型的第二压板，所述电缸安装在支撑架上，所述电缸的滑台上设有第四连接板，所述抬
升气缸的呈竖直安装在第四连接板上，第四连接板上且位于抬升气缸旁侧设有呈竖直设置且与滑
条滑动配合的第四滑座，所述滑条上设有呈水平设置的第五连接板上，所述抬升气缸的输出端与
第五连接板固定连接，所述第二压板的一端外壁上设有呈水平设置的第四安装板，另一端外壁上
设有两个对称设置的第五安装板，所述滑条的顶部与第四安装板固定连接。专利号为cnb的一种
无间断医用塑胶手套取用设备，包括底座、动平台、定平台、存放装置、控制器和气泵。静安区
自动化塑胶欢迎咨询

    所述安装块上开设有四个与四个限位柱一一对应的容纳槽，弹簧的顶部连接在固定块上，
弹簧的底部连接在容纳槽的槽底上，容纳槽的槽底开设有与限位柱滑动配合的***滑槽，所述限位
盖的顶部设有提手。推荐点，所述冲洗消毒装置包括***电机、转动盘、联动杆、***滑块、安装
座和连接管道，所述u型架外壁上设有与***滑块滑动配合的***滑座，所述安装座安装在***滑块
上，所述连接管道通过卡箍安装在安装座上，所述连接管道上设有清洗喷洒头，所述***滑块上设有
***转动柱，所述***电机安装在u型架的内壁上，并且***电机的输出端贯穿u型架的侧壁，所述
转动盘安装在***电机的输出端上，所述转动盘上设有第二转动柱上，所述联动杆的两端分别转动
安装在***转动柱和第二转动柱上。推荐点，所述搬运装置包括***气缸、第二气缸、插入卡合件、
第二滑座、***连接块和第二连接块，所述***气缸呈水平设置并位于第二滑座的旁侧，***连接块
的底部设有与第二滑座滑动配合的第二滑块，所述***连接块的侧壁上设有呈竖直设置的第二连接
板，所述***气缸的输出端与第二连接板固定连接，所述第二气缸呈竖直安装在***连接块的顶部，
所述第二连接块安装在第二气缸的输出端上。静安区自动化塑胶欢迎咨询医用塑胶手套在使用过
程中，通常具有卫生性强、防御性强等优点。

    ***气缸4a驱动第二气缸4b和插入卡合件4c进行前后移动，第二气缸4b能够驱动插入卡
合件4c进行前后以后，插入卡合件4c通过***气缸4a和第二气缸4b的相互配合能够从医用塑胶手
套的开口处插入，从而让医用塑胶手套能够刚好**入卡合件4c卡合固定住，之后所有硅胶吸
头9f1停止吸附，***气缸4a与第二气缸4b就能够将医用塑胶手套搬运到废水收集盒5的正上方，
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之后***电机3a驱动转动盘3b转动，转动盘3b通过第二转动柱3e3带动联动杆3c进行移动，联动
杆3c通过***转动柱3e2带动***滑块在***滑座2a1上进行循环升降，***滑块带动安装座3d、连接
管道3e以及清洗喷洒头3e1进行同步移动，连接管道3e能够通过软管连接到装有消毒液的罐体上，
从而让清洗喷洒头3e1能够将消毒液喷洒到医用塑胶手套上进行自动消毒，医用塑胶手套上的废
液能够滴入废水收集盒5内，消毒完成后，输送装置1将医用塑胶手套输送到烘干装置6处，第二电
机6b驱动驱动杆6c进行转动，驱动杆6c上的圆块6c1在带动杆6d1上的滑行槽6d2内进行移动并且
带动第三连接板6d在第三滑座6a1上进行循环的左右平移，烘干器6e随其进行同步移动，从而让
烘干器6e能够对医用塑胶手套外部进行自动烘干。

    而且实现了对长时间未使用的医用塑胶手套进行冲洗消毒，提高了医用塑胶手套使用的
安全性，提高了使用者穿戴便捷性。其二，本发明通过提手能够将限位盖向上拉，从而让限位盖
与安装块之间形成进入空隙，使用者能够通过进入空隙将医用塑胶手套放入限位盖内，撤去外力
后，四个弹簧利用自身的恢复力将限位盖向下牵拉，从而让限位盖内的所有医用塑胶手套能够整
齐的限位在限位盖内，机械手能够通过出料开口将一个医用塑胶手套吸附固定住，从而实现了自
动取用手套。其三，本发明通过***气缸和第二气缸的相互配合能够将插入卡合件从医用塑胶手套
的开口处插入，从而让插入卡合件能够将医用塑胶手套卡合固定住，之后***气缸和第二气缸配合
将医用塑胶手套输送到废水收集盒的正上方，之后***电机驱动转动盘转动，转动盘通过联动杆带动
***滑块上下循环移动，清洗喷洒头进行同步移动，清洗喷洒头能够通过软管连接到消毒液罐上，
从而让清洗喷洒头能够喷出消毒清洗液对医用塑胶手套外壁进行自动消毒，冲洗后的废水能够刚
好滴入废水收集盒内。其四，本发明电缸和抬升气缸能够第二压板输送到医用塑胶手套的开口处，
随后通过第三电机能够驱动丝杆进行转动，丝杆带动***压板进行同步移动。但同时塑胶制品本身
具有吸附性强的特点，使塑胶制品中袋类和层类制品具有了不易开口的缺点。

    ***压板随着移动能够将医用塑胶手套的开口处压紧在第二压板的内壁上，从而对医用塑
胶手套的开口进行密封，避免细菌进入到医用塑胶手套的内部。附图说明为了更清楚地说明本发
明具体实施方式或现有技术中的技术方案，下面将对具体实施方式或现有技术描述中所需要使用
的附图作简单地介绍，显而易见地，下面描述中的附图是本发明的一些实施方式，对于本领域普
通技术人员来讲，在不付出创造性劳动的前提下，还可以根据这些附图获得其他的附图。图1为本
发明的立体结构示意图；图2为本发明的局部结构示意图一；图3为图2中a处的放大图；图4为图2
中b处的放大图；图5为图2中c处的放大图；图6为本发明的局部结构示意图二；图7为本发明的局
部结构示意图三；图8为图7中d处的放大图；附图标记：输送装置1，驱动电机1a，***驱动辊轴1b，
***链轮1b1，第二驱动辊轴1c，第二链轮1c1，输送壳体1d，承载板1e，手套存放装置2，u型
架2a，***滑座2a1，安装块2b，限位盖2c，出料开口2c1，固定块2c2，限位柱2c3，弹簧2c4，提手2c5，
冲洗消毒装置3，***电机3a，转动盘3b，联动杆3c，安装座3d，连接管道3e，清洗喷洒头3e1，***转
动柱3e2，第二转动柱3e3，搬运装置4，***气缸4a，第二气缸4b。若使用者手动开口那有可能将细
菌传播至手套外壁上。静安区自动化塑胶欢迎咨询

用塑胶手套都是由包装盒进行包装的，包装盒一但打开，所有医用塑胶手套会接触到空间。
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    插入卡合件4c，第二滑座4d，***连接块4e，第二连接板4e1，第二连接块4f，废水收集盒5，
排水管5a，抽水泵5b，烘干装置6，固定架6a，第三滑座6a1，第二电机6b，驱动杆6c，圆块6c1，第三
连接板6d，带动杆6d1，滑行槽6d2，烘干器6e，封口装置7，电缸7a，第四连接板7b，第四滑座7b1，
抬升气缸7c，第三电机7d，丝杆7e，滑条7f，第五连接板7f1，***压板7g，第二压板7h，第四安装
板7h1，第五安装板7h2，第二移动槽7h3，支撑架8，***移动槽8a，机械手9，***连接板9a，转动
座9a1，焊接块9a2，转动电机9b，转轴9c，连接柱9c1，升降气缸9d，***安装板9e，第二安装板9f，硅
胶吸头9f1，第三安装板9g，控制操作盒10。具体实施方式下面将结合附图对本发明的技术方案进
行清楚、完整地描述，显然，所描述的实施例是本发明一部分实施例，而不是全部的实施例。通
常在此处附图中描述和显示出的本发明实施例的组件可以以各种不同的配置来布置和设计。因此，
以下对在附图中提供的本发明的实施例的详细描述并非旨在限制要求保护的本发明的范围，而
是**表示本发明的选定实施例。基于本发明中的实施例，本领域普通技术人员在没有做出创造性
劳动前提下所获得的所有其他实施例，都属于本发明保护的范围。静安区自动化塑胶欢迎咨询

起初（上海）健康科技有限公司是一家起初(上海)健康科技有限公司成立于2019年08月16日，注
册地位于上海市宝山区杨泰路196号1幢684A，法定代表人为刘亚东。经营范围包括从事健康科技
领域内的技术开发、技术咨询、技术转让；体育用品、健身器材、塑料制品、橡胶制品、塑胶制
品、五金制品、建材、钢材、装潢材料、机电设备、医疗器械、电梯销售；体育场地设施建设工
程专业施工；园林绿化工程；保洁服务；从事货物及技术进出口业务。的公司，致力于发展为创
新务实、诚实可信的企业。公司自创立以来，投身于健康科技，是数码、电脑的主力军。起初健
康科技始终以本分踏实的精神和必胜的信念，影响并带动团队取得成功。起初健康科技始终关注
自身，在风云变化的时代，对自身的建设毫不懈怠，高度的专注与执着使起初健康科技在行业的
从容而自信。


